SiSo - Praktikum 07 U. Simon, F. Niemeyer

Aufgabe 11: Mehrkorpersimulation mit
MSC.ADAMS — ,Garagentor”

Einer Mehrkdrper-Modell besteht in der Regel aus starren Korpern, die Uber Gelenke (Bin-
dungen) miteinander oder mit dem Inertialsystem (Fundament, Ground) verbunden sind. Eine
Simulation eines solchen Modells berechnet typischerweise die Bewegung dieses Systems als
Folge von eingepragten Kraften, [0st also ein Anfangswertproblem.

Aufgabenstellung und Fragen

- Baue mit Hilfe des Programms ADAMS ein Garagentor

- Was ist, dynamisch gesehen, ein ,gutes” Garagentor?

- Orientiere Dich an den Fotos oder suche Bilder im Internet und stelle Vorabiberle-
gungen an, um vernlnftige Paramter (Langen, Positionen, Massen, ...) zu wahlen.
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