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Ewig leben?
Kunstliche Intelligenz
% soll’s moglich machen
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Mohamed Oubbati lei-
W tet an der Universitit
Ulm die Forschungsgrup-
pe Neurobotik. Ziel seiner
" Arbeit ist es, lernende Roboter
™. zu entwickeln, die ithre Um-
gebung erforschen, Erfah-
rungen sammeln und

ithre  Fahigkeiten

verfeinern.

S

Eine Maschine mit Willen
und Bewusstsein — noch
ist das nur im Film mog-
lich. Hier ein Exemplar aus
LiRobot®. Foto: cinetext

|
im Roboter

Wann st die Technik so weit, dass
Roboter zu unserem Alltag geho-
ren und sie die Menschen tiberall
begleiten?
Oubbati: Daran ist mit dem ak-
tuellen Verfahren gar nicht zu
denken. Roboter konnen zurzeit
nur genau definierte Aufgaben
in vorhersehbaren Umgebungen
erfillen. Zum Beispiel im Gar-
ten herumfahren und den Rasen
mahen. Wenn Sie einen Roboter
bauen wollen, der uns tuiberall
begleitet, miissten Sie thn immer
wieder neu programmieren,
ihn immer wieder neu auf sei-
ne Umgebung einstellen und
neue Aufgaben zuteilen. Der
Programmierer miisste stian-
dige dabei sein. Auf Dauer ist
das keine gute Losung!

Wollen Sie damit sagen, dass

Das Kind

es Maschinen, die nicht vom Men-
schen gesteuert werden, nie geben
wird?

Oubbati: Nein, es gibt ja zum
Beispiel schon Autos, die ohne
Fernsteuerung, ohne Kontrolle
von Menschen durch die Wiste
fahren konnen, aber nicht 1m 6f-
fentlichen Straflenverkehr. In
der Wiste 1st die Umgebung re-
lativ vorhersehbar, auf Strafien
i1st die Umgebung dagegen sehr
komplex, dynamisch und veran-
dert sich. Die grofite Herausfor-
derung besteht darin, dass das
Auto 1n den neuen Situationen
die richtigen Entscheidungen
zum richtigen Zeitpunkt treffen
muss. Ich bin aber davon uber-
zeugt, dass eines Tages Autos
mit ,,Kunstlicher Intelligenz*
selbststindig tiber Straflen fah-
ren konnen.

~ Interview Maschinen mit freiem Willen? Ein Ulmer Forscher erklart,

Was st dann Kiinstliche Intelli-
genz?

Oubbati: In der Forschung unter-
scheiden wir zwischen schwacher
Kiunstlicher Intelligenz und star-
ker Kunstlicher Intelligenz. Die
schwache Kiunstliche Intelligenz
wird bereits in unserem taglichen
Leben eingesetzt. Sie versucht,
die menschlichen Fahigkeiten
mit Computerprogrammen zu Si-
mulieren. Dabei 1st aber eigent-
lich der Programmierer intelli-
gent, der der Maschine zeigt, was
getan werden muss und wo und
wie es getan wird. Die starke
oder auch allgemeine Kiinstliche
Intelligenz hat das Ziel, eine In-
telligenz zu erschaffen, die wie
der Mensch eigenstindig nach-
denkt und sich weiterentwickelt.
Dafiir arbeiten wir auch mit Psy-
chologen zusammen.

wozu das notig ware, wie es dazu kommen konnte — und wo die Probleme lagen

Wie passen techmische Gerdte und
Psychologie zusammen?

Oubbati: Es ist unmoglich, eine
,,denkende® Maschine zu er-
schatfen, ohne das menschliche
Denken zu verstehen. Deshalb
gibt es grofie Uberschneidungen
zwischen der Forschung zur
Kinstlichen Intelligenz und der
Psychologie. Stellen Sie sich vor,
Sie schenken emem Kind ein
Spielzeug, damit es sich beschaf-
tigen kann, wie der Program-
mierer dem Roboter eine Aufga-
be gibt. Nur lasst das Kind nach
einiger Zeit das Spielzeug lie-
gen, well es mehr Lust hat, mit
Ihrer Zeitung oder i1hrem
Schliissel zu spielen. Das ist die
Autonomie, die wir erreichen
wollen. Warum das Kind diese
Entscheidung trifft, erklart uns
die Entwicklungspsychologie.

Und was hat der Roboter mit dem
Kind zu tun?

Oubbati: Ein Roboter, der im
Alltag mit den Menschen leben
kann, muss genau diese Fahig-
keit haben. Er muss ein Pro-
gramm haben, das i1hm keine
Arbeitsschritte und kein Bild
von seiner Umgebung vorgibt,
sondern nur die Motivation ver-
mittelt, die Dinge zu entdecken.
So erhalt er die Fahigkeit, sich
durch die Einflisse aus seiner
Umwelt zu entwickeln, eigene
Ziele zu generieren und zu ver-
folgen.

Wie lange dauert es noch, bis es
solche Roboter gibt?

Oubbati: Das kann man nicht ge-
nau sagen, aber in diesem Jahr-
hundert konnte es Maschinen
mit allgemeiner Kunstlicher In-

telligenz oder auf Englisch ,,arti-
ficial general intelligence® schon
geben. Aber wenn wir einen sol-
chen Roboter bauen konnen,
dann miissen wir uns genau
tiberlegen, welche Risiken da-
durch auf die Welt zukommen.

Sehen Sie da ein Sicherheitspro-
blem?

Oubbati: Ist die allgemeine
Kinstliche Intelligenz erreicht,
wird eine ubermenschliche In-
telligenz auch moglich sein.
Wenn wir eine Maschine bauen,
die intelligenter 1st als wir selbst,
ist die Frage, ob sie noch unserer
Kontrolle unterliegt. So eine
Maschine wird in der Lage sein,
ihr Programm zu verstehen und
sogar umzuschreiben, um neue
Ziele zu formulieren und zu ver-
folgen.

Und was bedeutet das genau?
Oubbati: Die positiven und ne-
gativen  Auswirkungen sind
nicht absehbar. Heute werden
Drohnen noch ferngesteuert.
Wenn WIr
. aber eine
" Drohne mit
Kiinstlicher
Intelligenz
entwickeln
konnten wund
. sle mit elner
: Waffe in ein
Kriegsgebiet
schicken,
kann es sein, dass sie selbst ein
anderes Ziel sucht und das an-
greift. Eventuell mochte die
Drohne keine Zivilisten abschie-
f3en, sondern die die ihr diesen
morderischen Befehl erteilt ha-
ben. Das ist eine moralische Fra-
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Mohamed Oubbati

ge. Deshalb versuchen wir, die
technische und die ethische For-
schung an den intelligenten Ro-
boter parallel zu entwickeln.

Zurtick zum selbststandigen Auto:
Wie klappt es, dass ein autonomes
Auto auf der Strafse die richtigen
Entscheidungen trifft?
Oubati: Das ist genauso wie mit
einem Fahranfanger und einem
erfahrenen Autofahrer: Ein
Auto mit Kinstlicher Intelli-
genz, das nur in der Garage
steht, hat wenig Erfahrung und
kann deshalb nicht auf kritische
Lagen 1m Straflenverkehr rea-
gleren. Solche Systeme machen
ja auch Fehler wie Menschen,
aber sie lernen aus einem Fehler
und machen ihn nicht zweimal.
Interview:
Benjamin Biichler



